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A Pozor!

Pred prvnim uvedenim pfistroje do provozu
si bezpodminecné prectéte navod k jeho
obsluze.

Uschovejte tento navod na obsluhu pro
pozdéjsi pouziti nebo pro dalsiho majitele.

Funkce a zplsob prace piistroje
Vazeny zakazniku,

dékujeme, ze jste se rozhodl k zakoupeni
gisticiho robota RC 3000 firmy KARCHER.

Ptistroj RC 3000 je automaticky cistici robot
na c¢isténi interiérd, urceny k pouziti v
nezivhostenské oblasti, tj. v domacnostech.
Samostatné a plynule za Vas vykona cisténi
véech béznych podlahovych Kkrytin. Pristroj se
sklada ze dvou jednotek: stanice a mobilniho
robota.

Robot je napajen energii z akumulator(.
Pohybuje se podle principu nahody. Narazi-li
robot na prekazku, zméni pod libovolnym uhlem
smér pohybu. Pokracuje pak v pojezdu pfi-
mym smérem tak dlouho, dokud nenarazi na
dalsi prekazu. Plocha konstrukce robota
umoznuje ¢idténi tézko dosazitelnych prostor
pod nabytkem, jako napf. pod postelemi,
pohovkami, skfinémi apod. Robot disponuje
optickymi cidly (padové senzory), které jsou
schopny rozpoznat schody a stupinky a zab-
ranit tak jeho padu.

Robot disponuje ¢tyfmi programy pojezdu, kieré
mu umoznuji automaticky se prizpusobovat
rozdilnému stupni znecisténi podlahy. Ow-
ladani programi pojezdu je rizeno senzory
umisténymi v nadobé na necistoty v zavislosti
nastupni znécisténi podlahy.

Jedno nabiti akumulator(i robotu vystaci na
60 minut ¢isténi. Minimalné po 20 minutach
zacina robot (infracerveny pfijimac) postradat
resp. hledat svoji stanici (infracerveny vysilac).
Pokud robot do 60 minut svoji stanici nana-
jde, vypne automaticky cisticiagregaty a sous-
tredi se nasledujicich 60 minut pouze na
hledani stanice.

Ve stanici se akumulatory robota automaticky
dobijia je zde odsan obsah nadoby na necis-
toty. Necistoty jsou ve stanici shromazdovany
v sackovem filtru (objem 2 I). Po nabiti robot
stanicisamostatné opusti a pokracuje v ¢isténi.



Pro Vasi bezpeénost

Pouziti
Cistici robot RC 3000 pouzivejte vyhradné

v domacnosti k ¢isténi kobercli a tvrdych
podlahovych krytin.

Pozor: Aby nedoslo k poskrabani velmi ci-
thivych podlah (napf mékky mramor), pro -
vedte nejprve test na ménéviditelnémmisté.

Cistici robot RC 3000 nepouzivejte k disténi

mokrych podlah.

podlah v koupelné ci

v podobnych vihkych prostorach.
schodist

stol a regald

sklepnich a ptdnich prostor
skladovacich prostor, primyslovwych budov
atd.

venku

horicich ¢i doutnajicich predmétu (napf.
zigaret, zhavého popela)

Cistici robot RC 3000 nepouzivejte

v prostorach chrozenych vybuchem.

v prostorach, ve kterych mohou byt ve
vzduchu obsazeny lehce vznétlivé vypary z
benzinu, topného oleje, fedidel, rozpousté-
del, petroleje ¢i lihu.

bez stalého dozoru v prostorach s hoticim
ohném ¢izhoucimi uhliky v otevieném krbu.
bez stalého dozoru v prostorach s hoficimi
svickami.

v prostorach, ve kterych je umisténo pop-
lasne zarizeni ¢i signalizacni zafrizeni reagu-
jici na pohyb.

A Bezpecnostni prvky

Napéti uvedené na typovém stitku pfistroje
musi souhlasit se skutecnym napajecim
napétim.

Pred pouzitim pristroje zkontrolujte sitovy
kabel, zda neni
nepouzivejte cisticirobot RC 3000 v pripa-
dé, je-li poskozeny sitfovy kabel.

poskozeny. Nikdy

* Sitovy kabelvzdy uchopujte primo uzastréky,

nevytahujte jej ze zasuvky tahem.

Nikdy se nedotykejte sitoveho kabelu mo-
kryma rukama (nebezpeci zranéni elektri-
ckym proudem).

Vzdy, nez zacnete s udrzbou pfistroje, vy-
tahnete sitovy kabel ze zasuvky.

Vyménu sitoveho kabelu smi provadét pou-
ze autorizovana servisni sluzba firmy
KARCHER. Pfitom se musi pouzivat vy-
hradné originalni kabel HO5 VV- 2x 0,7 5.

Opravu pfistroje smi provadét pouze auto -
rizovana servisni sluzba firmy KARCHER.

Smi se pouzivat pouze prislusenstvianahrad-
ni dily schvalené firmou KARCHER.
Originalni prislusenstvi a originalni nahradni
dily skytaji zaruku bezpecéného a bezporu-
chového provozu pfistroje.

Nenechavejte za provozu cisticiho robota
RC 3000 déti v jeho blizkosti bez dozoru.

Nikdy nezapominejte, ze je robot v pro-
vozu, abyste o néj nezakopli a nezranili se.

Nesedejte a nestoupejte na robot nebo na
stanici.

Narazi-li robot pfi svém pohybu do nabyt-
ku, maze dojit ke svrzeni riiznych predmétd
(napf. na stole ¢i drobnych kusech nabyt-
ku) .

Robot se téz muze zaplést do volné visicich
telefonnich ¢i elektrickych kabell, stolnich
ubrus(, sndr, past spod. V krajnim pfipadé
tim mize dojit k padu raznych predmétu.
Je-li pristroj pouzit k jinym nez vyrobcem
uréenym ucelim, anebo je-li nespravné
obsluhovan, vyrobce neruci za timto vznikle
sSkody.

Nabijeci zafizeni na stanici se smi pouzivat
pouze k nabijeni robota resp. jeho akumu-
latoru.

Akumulatory robota se sminabijet pouze ve
stanici pristroje.



Struény navod na sestaveni pristroje a jeho uvedeni do provozu

1. Vybaleni a sestaveni gisticiho robota RC 3000

Zelena | sviti trvale pojezd pti Cisténi

blikad pomalu (svétlo sviti po dobu 1 s, vypind na 4 s) robot hleda stanici
blika rychle (svétlo sviti po dobu 0,5 s, vypina na 0,5 s) | nabijeni akumulatori
Gervena viz Pomoc pfi poruchach na s. 224




Prvky obsluhy

Stanice ¢isticiho robota
1 Sklapovatelna rukojet na prenaseni stanice
Uchyt k otevieni vika filtru
Obsluzny panel stanice
Hlavni vypinac stanice Zapnuto / Vypnuto
Infracerveny vysilac
Otvor na odsavani
Najezdova rampa pro ¢istici robot
(k pripojeni na stanici)
Kontakty nabijeni
9 Sitovy kabel
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Obsluzny panel stanice (3)

A Svételna kontrolka (zelena) - Parkovani robota
Spinac¢ Parkovani robota Zapnuto / Vypnuto
Spinac¢ Volba doby trvani ¢isténi
Svételna kontrolka (zelena) -3 hodiny &isténi
Svételna kontrolka (zelena) -6 hodin c¢isténi
Svételna kontrolka (zelena) -9 hodin cisténi
Svételna kontrolka (zelena) -trvalé c¢isténi
Svételna kontrolka (¢ervena) -Plny filtr
Spinac tichy provoz -Zapnuto / Vypnuto
Svételna kontrolka (zelena) -tichy provoz

AR I OmMmmMmOOw

Cistici robot
10 Spinac¢ Zapnout robot
11 Spinac¢ Vypnout robot
12 Indikace svételné signalizace
(zelena - provoz / ¢ervena - porucha)
13 Kontakty nabijeni
14 Tlumic
15 Infracerveny prijimac
16 Kartac
17 Padove senzory (4x)
18 Akumulatory (2x)
19 Uzaviraci packa (2x) nadoby na necistoty
20 Viko nadoby na necistoty
21 Nadoba na necistoty




Priprava pristroje pred uvedenim do provozu

Vybaleni
Pri vybalovani pristroje zkontrolujte, zda dodany pfistroj obsahuje
vSechny dily resp. vsechno prislusentvi. Pokud zjistite, Ze néktere
dily chybi ¢i ze béhem prepravy doslo k poskozeni pristroje,
uvédomte o tom laskavé ihned obchodnika, u kterého jste pristroj
zakoupili.

Pri likvidaci obalu si pocinejte tak, abyste Setiili zivotni prostredi.
Obalové materialy jsou recyklovatelne. Nezahazujte obal Jony
jednoduse do domovniho odpadu, nybrz odevzdejte jej % <9
k opétovnému pouziti.

Montaz najezdové rampy

* Drzte najezdovou rampu zesikma.

* Nasadte prohlubné stanice na cepy najezdove rampy.

* Pritlacte poté stanici smérem doll na rampu az zaklapne.

Pokyny pro montéaz stanice

Zvolte stanovisté stanice tak, aby pravdépodobnost frekvence

prijezdu robota infracervenym paprskem byla co nejvétsi. Tim

robotu usnadnite hledani jeho stanice (viz obr. 4a a 4b).

- Polozte stanici na plocho.

- Neumistujte pfimo pfed stanici zadné predméty.

- Nepokladejte pfed stanici kabely (zabranuji pfipojeni robota
na stanici)

- Odmotejte sitovy kabel ne delsi, nez je treba.

- Zbyvajici cast sitoveho kabelu omotejte kolem hackd na spo- ’
dni strané stanice. Pritom dbejte na to, aby kabel prochazel obr. 3: Postavenistanice nazem
otvorem ve spodni ¢asti stanice (obr. 3).

* Zasunte sitovou zastréku do zasuvky v siti.

Cisténi jednoho pokoje

Umistéte stanici podle obrazku v pokoji, ktery chcete Cistit (obr.
4a).

Prizptisobeni riznym velikostem pokoj se provadi pomoci volby
doby trvani ¢isténi (viz s. 220“Volba doby trvani ¢isténi”).

Obr. 4a: Cisténi jednoho pokoje

Cisténi celého bytu (na urovni jednoho podlazi)
Cisténi véech pokoji probiha od hlavniho stanovisté stanice v |
jednom z pokojd (obr. 4b). E
Upozornéni: Pokud je pfechod mezi pokoji vysoky 2 aZ 8
cm, sjede robot pfi provozu dold, ale ne nahoru.

Pozor: U galerii a schodist musi byt vnitini rohy zajisténe,
pokud je vyska prujezdu pod zabradlim vétsi nez 10 cm.

|

Obr. 4b: Cisténi celého bytu (na Grovni
jednoho podlazi)



Provoz

Priprava na cisténi
A\ Nenechavejte na zemi pfi provozu robota lezet pfedméty, které by pro néj mohly byt prekazkou.

Takovymi predméty mohou byt napf.: Prakazkami nejsou napr.:

- noviny, knihy, ¢asopisy, papiry - lezici kabely

- obleéeni, hracky, disky - dvefni prahy do vysky max. 10 mm
- umélohmotné tasky - trasné kobercl kratsi nez 10 cm

- lahve, sklenice
- zaclony ¢i zavésy dosahujici az na zem
- podlozka na nohy v koupelné

Uvedeni pfistroje do provozu

* Zapnéte stanici (spinac 4).

Rozviti se svételna kontrolka Trvalé ¢isténi (G).

* Postavte robot na zem pred stanici.

e Zapnéte robot (spina¢ 10).
Robot jede nejdrive Ke stanici, aby zde vyprazdnil nadobu ©br.5: Zapnuti stanice
na necistoty a prekontroloval stav nabiti akumulatort &i je
dle potfeby nabil resp. dobil. Poté robot zacina svij pojezd
za Ucelem cCisténi.

Indikace - svételné kontrolky (12)

Zelena |sviti trvale Pojezd pfi Eisténi Obr. : Zapnuti robota
blika pomalu (svétlo sviti po dobu 1 s, vypind na 4 s) | Robot hleda stanici
blika rychle (svétlo sviti po dobu 0,5 s, vypina na 0,5 s) | Nabijeni akumulatora
Cervené|viz Pomoc pti poruchach na s. 224

Uvedeni pristroje do provozu po delsi pauze

Je-li robot uveden do provozu s naprosto vybitymi akumulatory,

pristroj nereaguje. V takovém pripadé postupujte nasledovné:

* Postavte robot na stanici a tlacte po dobu asi 60 sekund
nabijeci kontakty robota proti nabijecim kontaktim stanice
(obr. 7).

Pritom je odsavan obsah nadoby na necistoly.

* Postavte nyni robot na vzdalenost asi 50 cm pfed stanici a
zapnéte jej (spinac¢ 10).

Robot viede samostatné do stanice a je zde nabit. Nabijeni
pak trva po dobu asi 60 minut.

Obr. 7. Uvedeni pfistroje do provozu po
delsi pauze

Ukonéeni provozu pristroje (vypnuti pfistroje)
Chcete-li, aby robot okamzité ukoncil ¢isténi ¢i zménil misto
svého nasazeni, pak...

* Nejdfive vypnéte robot (spinac¢ 11).

* VWypnéte poté stanici (spina¢ 4).

Tip: Pokud nebudete ¢&istici robot RC 3000 delsi dobu
pouZivat, nechte ho predtim plné nabit.

Obr. 8: Vypnuti robota a stanice



Provoz

Parkovani
Chcete-li, aby robot ukoncil ¢isténi po pfistim nabijeni, pak ...
* Stlacte spina¢ “Parkovani robota” (B).
Rozsviti se svételna kontrolka (A) “Parkovani”.
Po pristim navratu do stanice bude robot vyprazdnén a
nabit. Poté robot zUstane stat vypnuty pfed stanicf. Obr. 9: Parkovani robota

Volba doby trvani cisténi
Chcete-li, aby robot provadél ¢isténi pouze po urcitou dobu, pak ...
* Drzte spinac “C” stisknuty tak dlouho, dokud se nanastavi
pozadovana doba trvani cisténi (zakladni nastaveni pristroje:
trvalé ¢cisténi).
1 x stisknout - zvolena doba trvani ¢isténi: 3 hodiny.
vhodné pro mistnosti s velikosti plochy do 45 m?2
2 x stisknout - zvolena doba trvani cisténi: 6 hodin. Obr. 10: Volba doby trvani &isténi
vhodné pro mistnosti s velikosti plochy od 45 m? do 90 m?2
3 x stisknout - zvolena doba trvani &isténi: 9 hodin.
vhodné pro mistnosti s velikosti plochy od 80 m? do 135 m?
4 x stisknout - Pristroj je opét nastaven na “trvale cisteni”
Zvolenadobatrvani éisténizac¢ina aje identifikovana svétel-
nou kontrofkou. Je-li ukonéena zvolena doba &isténi, zis-
tane robot po svémvyprazdnénia nabiti stat vypnuty pred
stanici.

Tichy provoz

Vhodny predevsim pro ¢isténi v noci ¢i za Vasi nepfitomnosti.

¢ Stisknéte spinac¢ “tichy provoz” (J).
Svételna kontrolka “tichy provoz” (K) se rozsviti. Stanice
robot ¢isti po dobu 8 hodin za snizene urovné hladiny
zvuku a se sniZzenou vykonnosti. Poté opét stanice prepina
na normalni provoz.

Obr. 11: Nastaveni tichého provozu

Programy pojezdu

Volba programu pojezdu je fizena automaticky senzory umisténymi v
nadobé na necistoty v zavislosti na identifikovaném stupni znecisténi
podlahy resp. podlahove krytiny. Robot disponuje ¢tyfmi programy
pojezdu, kterymi se prizplsobuje rozdilneému stupni znecisténi podlahy.
Cim vétsi je stupen znecisténi podlahy, tim intenzivnéji robot podlahu
Cisti. Snizi-li se uroven znecisténi podlahy, je opétovné volen 1.
program pojezdu.

1. program pojezdu — normalni ¢isténi
pojezd podle principu nahody za normalni rychlosti
2. program pojezdu - jednotliva znec¢isténa mista
pomaly pojezd po znecisténém miste
3. program pojezdu - jednotliva silnéji znecisténa mista
pomaly pojezd dopfedu /dozadu po zneéisténem misté.
4. program pojezdu - celkové silné znecisténa podlaha
pomaly pojezd raznymi sméry sem a tam pfes zneciSténou podlahu




Praktické rady

(i) Pozorujte robot pfi jeho prvnim nasazeni. Pokud se v mistnosti nachazeji prekazky, které
jsou pro robot neprekonatelné, muizete je vCas odstranit a zabranit tim nezadoucim
pferusenim provozu pfistroje.

(i) Pred zacatkem provozu pristroje mistnost uklidte a odstrante ze zemé vSechny volné lezici
predméty.

(i) Kabely, sntry, zavésy a zaclony upevnéte v dostateéné vysce nad zemi, abyte zabranili
jejich strzeni.

[i] Pokud ukladate pfistroj na dobu delsi nez 4 mésice, dbejte na to, aby jeho akumulatory
byly plné nabitée.

Pokud chcete za provozu robota v klidu telefonovat ¢i sledovat televizi, pfepnéte na
obsluzném panelu stanice na funkci “Tichy provoz” (Quiet-Mode).

[

(i) Dvefe mistnosti by mély béhem ¢&isténi zGstat zaviene.
(i) Nechavate-li robotem &istit vice mistnosti najednou, méjte na mysli, Ze robot se nedostane
za dvere.

-

Pri zméné stanovisté robota je nejvhodnéjsi doba na jeho vypnuti moment, kdy se robot
nachazi ve stanici za ucelem nabiti (po odsani obsahu nadoby na necistoty).

Osetrovani a udrzba

/\ Nez zadnete na pfistroji provadét jakékoli oSetfovaci a udrzbarské prace,
bezpodmineéné vypnéte robot i stanici!

Stanice

Vyména sackového filtru stanice

Sackovy filtr musi byt vyménén, sviti-li svételna kontrolka signa-

lizujici “Plny filtr” (H).

* Otevfete viko filtru.

* Vytahnéte sackovy filtr za stycnici smérem nahoru z uchytky.
Sackovy filtr zahodte do domaciho odpadu.

* Nasunte novy sackovy filtr az na doraz do Uchytky.
Pozor! Nikdy nepracujte s pristrojem bez vsazeného sac-
kového filtru!

» Zavrete viko filtru.

Obr. 12: Otevieni vika filtru

Sada nahradnich filtri: 5 sackovych filtri, 1 ochranny
motorovy filtr. Objednaci ¢islo: 6.904-257

Vyména ochranného motorového filtru nabijeci stanice
* Ochranny motorovy filtr (soucasti sady nahradnich filtra)
vyménte vzdy po péti vyménach sackového filtru.

Obr. 15: Vyména ochranného motoroveho filtru



Osetrovani a udrzba
Robot
Cisténi kol
» Vycistéte plochy kol, pokud jsou znecisténé.

[i] Necistoty (napf. pisek atd.) se mohou usadit na plochach
kol a poskodit citlive a hladké podlahy.

Zacinejte veskeré udrzbarské prace na robotu podle
nasledujicich kroki:

Otevieni nadoby na necistoty

* Nechte robot ve stanici odsat.

Obr. 16: Otevfeni uzaviraci packy nadoby na

» Polozte robot na mékkou podlozku. T
necistoty

* Oteviete obé& uzavéroveé packy nadoby na necistoty.

* Odkryjte viko nadoby na necistoty.

Cisténi plochého filtru

Pri kazdé vyméné sackového filtru vycistéte plochy filtr.

* Vlyiméte plochy filtr z nadoby na necistoty.

* Setfeste plochy filtr resp. vytieste z néj hrubsi necistoty a
wycistéte jej malym kartackem.

* Nasadte plochy filtr zpatky tak, aby lamely ukazovaly ve
smeéru zavérne paky.

Vyjmuti kartace

* Oteviete nejdfive nadobu na necistoty (viz s. 222).
* VWtahnéte kartac z prave uchytky (1.).

* VWtahnéte kartac z postranni uchytky (2.).

Cisténi kartace Obr. 20: Vyjmuti kartace
Znecistény karta¢ je automaticky c¢istén pri kazdém nabijeni \J
robota ve stanici. Vlasy ¢&i nité, které zistanou na kartaci |1+ %
namotany, se daji odstranit ru¢né.

* Ostfihejte je nGzkami podél obvodu kartace.

* Qdstrante namotané nité a vlasy.

Obr. 21: Cisténi kartase

Vyména kartace
Jsou-li stétiny kartace jiz opotfebovane, musi se karta¢ vyménit.
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OsSetrovani a udrzba

Vsazeni kartace

* Vsadte karta¢ do levé uchytky (1.).

* Tlacte karta¢ s hakem smérfujicim doli po pravého vedeni,
dokud nezapadne (2.).

Cisténi prachovych senzorii
* VycCistéte prachové senzory mékkym hadfikem nebo steteckem.

Ukoncujte veskeré udrzbarske prace na robotu podle nasle-
dujicich krok:

Montaz vika nadoby na necistoty
* Nasadte viko na nadobu na necistoty.

» Uzaviete obé uzaviraci packy.

* Tlacte zaroven vpredu na viko, aby byla nadoba na necis-
toty spolehlivé uzavrena.

Obr. 25: Uzavieni uzaviraci packy nadoby na
necistoty

Vyména akumulatord

Pouzivejte pouze originalni akumulatory firmy KARCHER.

* Uvolnéte dva srouby na obou akumulatorech a staré aku-
mulatory vyjméte.

* Vsadte nové akumulatory a pevné je zasroubujte.

Akumulatory obsahuji latky, které se nesmi dostat do zivotniho
prostredi. Likvidujte je proto laskavé ve sbérnach urcenych k -
tomuto ucelu. NiMH

Pfi likvidaci starych akumulatorii si pocinejte tak, abyste
Setrili zivotni prostiedi.

Pii likvidaci starého pristroje si pocinejte tak, abyste setiili @

zivotni prostredi.
* Nejprve odstrante oba akumulatory.

Pristroj je vyroben z hodnotnych recyklovatelnych materialt, ktere
se daji dobre opétovné wyuzit. Likvidujte proto staré pristroje
laskavé ve sbérnach urcenych k tomuto ucelu.
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Pomoc pri poruchach

Indikace - svételné kontrolky (12)
Zelena normalni provozni stav
Cervena | blika rychle (sviti po dobu 0,5 s, vypina na 0,5 s) | Robot uviznul
Cervena | blika pomalu (sviti po dobu 1 s, vypina na 4 s) Robot znecistén
Cervena | sviti trvale Obratte se na servisni sluzbu
Problém Svetelny |[Nasledek Reseni
signal
Robot se nemue vymanévrovat z |cervena |robot vypne eventuelne prestavet nabytek; robot
vyklenku nabytku blika vytahnout z vyklenku, vypnout a opet
rychle zapnout
predmety/ndbytek s mirnym cervend |robot najede na nabytek jako |robot vypnout a odstranit ho z

pozvolnym zdvihem od zeme blikd na rampu predmetu/ndbytku, na nej najel
(podobne jako rampa) rychle
robot uvizl pod kusem nabytku |cervend |robot vypne a je v modu robot vypnout a vyprostit; opet
ci jinymi castmi interiéru blika standby postavit na zem a zapnout
rychle
robot zustane bezduvodne stat |cervend |kartdc robota nabral volne robot vypnout, otocit ho a opatrne z
uprostred mistnosti blika leici predmety, které nyni nej odstranit zachycené predmety,
pomalu |kartac blokuji kterymi mohou byt: hracky, casti
odevu, ...
Spatny vysledek cidteni, robot  |cervena |nadoba na necistoty je plna |vycistit nadobu na necistoty.
prestal nabirat necistoty blikd
pomalu
cervend |kartac je prili§ znecisteny vycistit nebo vymenit kartac.
blika nebo opotrebovany
pomalu
cervend |kartdc je blokovan kartdc opatrne odstranit z predmetu,
blika které ho blokuji
pomalu
cervena |kartac byl nespravne vsazen |zkontrolovat vsazeni kartace
blika
pomalu
cervend |saci vstup stanice je ucpany |saci vstup stanice zkontrolovat a v
blika pripade ucpani vycistit
pomalu
robot se pohybuje pouze zelena rohot cisti pouze urcité misto |prachové senzory vycistit mekkym
paprskovite sviti ci oblast hadrikem
trvale
robot se pohybuje po kobercich |zelend nestejnomerné cisteni na kobercich s vySkou vlasu > 20 mm
nestejnomerne, silne se kyve sviti je takovy zpusob pohybu normalni;
nahoru a dolu trvale pristroj neni poskozeny
robot nenaléza stanici zelend stanice je nevyhodne stanici umistete nove. (viz "Pokyny pro
blika nainstalovana v prostoru. instalaci stanice")
pomalu
robot nenajidi do stanice zelena robot neni odséavan zkontrolovat nasazeni vika na nadobu
blika na necistoty, stanici poloit naplocho
pomalu

robot nasal vihké necistoty

kartac a filtr robota se zalepi

kartac a filtr z robota vyjmout a radne
je vycistit; mokry filtr nesmi byt do
robota vsazen

robot vydava behem cisteni
skripavy zvuk

Spatny vysledek cisteni

Kartac je vloen nespravne robot
vypnout a zkontrolovat vsazeni kartace
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Pomoc pri poruchach

Problém Svetelny signal |Nasledek

ReSeni

Vysledek &istini je Spatny.

Je opoteebovany kartae.

Vymiodte kartaa.

Robot je ve stanici
blokovan nebo je vadny.

Stanice: Blikaji v
Sechny
kontrolky LED.

Robot zustane po uplynuti
doby nabijeni stat ve stanici.

Odstradte blokujici peedmit. Stanici
vypnite a znovu zapnite.
Obrate se na servis.

Interni nebo externi zkrat
nabijecich kontaktu.

Stanice: Blikaji v
Sechny
kontrolky LED.

Interni nebo externi zkrat nabijecich
kontaktu.

Technické parametry

Stanice:

Provozni napéti 220-240 V
Saci vykon 600 W
Hlasitost (Quiet Mode /

Tichy provoz) 60 (54) dB(A)
Sackovy filtr 2 |
Rozméry 500 x 250 x 230 mm
Hmotnost 5,8 kg
Robot:

Kapacita akumulatord (NiMH) 1,7 Ah
Provozni napéti 12V
Doba trvani cisténi

na jedno nabiti akumulatord do 60 min.
Doba nabijeni 10-20 min.
Nadoba na necistoty 0,2 1
Rozméry @ 280 x 105 mm
Hmotnost 2,0 kg

Zaruka

V kazdé zemi plati dané zaruc¢ni podminky
vydané nasi prislusnou distribu¢ni spolec¢nosti.
Pripadné poruchy pristroje odstranime béhem
zarucni lhiaty bezplatné tehdy, pokud je jejich
pricinou vadny material nebo vyrobni zavady.

V pripadé uplathovani naroku na zaruku se
laskavé obrafte spolu s pristrojem, prislu-
Senstvim a dokladem o zakoupeni pfistroje na
obchodnika, u ktereho jste pristroj zakoupili,
¢i na nejblizsi sluzbu pro zakazniky firmy
KARCHER.

Prohlaseni o splnéni smérnic ES

Timto prohlasujeme, Zze dale oznacené stroje
odpovidaji na zakladé své koncepce a kon-
strukéniho provedeni, jakoz i od nas do pro-
vozu uvedenych provedeni prislusnym zaklad-
nim bezpecnostnim pozadavkim nize uvede-
nych smérnic ES. Pii zméné stroje, ktera
nebyla od nas odsouhlasena, pozbyva toto
prohlaseni svou platnost.

Vyrobek: RC3000

Typ: 1.269-xxx

Pfisludné smérnice ES:
2006/95/EG

2004/108/EG

Pouzité harmoniza¢ni normy:

EN 55014-1:2006

EN 55014-2:1997 + A1:2001
EN 60335-1

EN 60335-2-2

EN 61000-3-2:2000 + A2:2005
EN 61000-3-3:1995 + A1:2001 + A2:2005
EN 50366:2003 + A1:2006

Podepsani jednaji v povéreni a s plnou moci
jednatelstvi

2 s

Z A
.Jenner S. Reiser
CEOQ Head of Approbation

Alfred Karcher GmbH & Co. KG
Alfred-Karcher-Str. 28-40
D-71349 Winnenden

Tel.: +49 7195 14-0

Fax: +49 7195 14-2212
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Casté dotazy a odpovédi na né

Na jakych podlahovych krytinach mize
robot cistit?

Robot mize cistit na véech béznych povrcho-
wch plochach v domacnostech jako jsou ko -
berce a tvrdé podlahy (kachlicky, parkety aj.).
Na kobercich s vysokym vlasem (> 20 mm) je
vyuziti ¢isticiho robota omezené. Pohybliva za-
metaci hrana cistice se automaticky prizptso-
buje rdznym podlahovym krytinam.

Dokéaze robot vycistit i tézko dosazitelné
prostory pod nabytkem?

Ano, jeho kompaktni a plocha konstrukce mu
umoznuje cistit prostory i pod nabytkem (napf.
posteli, pohovkou, skrini apod.).

Jakym zplisobem transportuje robot
posbirané necistoty ke stanici?

Robot disponuje nadobou na necistoty, jejiz
obsah je pravidelné ve stanici odsavan.

Kde jsou ve stanici necéistoty
shromazdovany?

Necistoty jsou ve stanici shromazdovany v
bézném sackovém filtru (objem 2 ).
Intervaly vymeény sackoveho filtru jsou pruzne,
nutnost vymény filtru je spotrebiteli véas si-
gnalizovana na displeji ovladaciho pultu.

Jak velké mnozstvi necistot je robot
schopen pojmout?

Objem nadoby na necistoty stacéi pfinormalnim
stupni znecisténi podlahy na hodinu ¢isténi.
Pokud eventuelné tato kapacita nestaci, vrati
se robot automaticky ke stanicidrive, vyprazdni
zde obsah nadoby a pokracuje v praci.

Jakym zpidsobem nabira robot necistoty?
Robot necistoty zameta a zaroven nasava a
uklada je do nadoby na necistoty.

Mize se robot nechat cistit v byté ¢i v
domé bez dozoru?

Ano, bez problému.

Robot je autarknim (sobéstaénym) systémem
a nepotrebuje proto dozor. Obsah jeho nado-
by na necdcistoty je ve stanici automaticky
odsavan.
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Jak dlouhou dobu potfebuje robot na to,
nez se nabije resp. nez je schopny
provozu?

Doba trvani nabijeni se pohybuje od 15 do 60
min. podle stupné nabiti akumulatord pred
nabijenim. Pfed prvnim uvedenim do provozu je
doba nutna na nabijeni rozhodné nejdelsi.

Jakou rychlosti se robot pohybuje?
Standartni rychlost pohybu robota je 20 cm
za sekundu. Na silné znecisténych mistech
se kvali zvyseni intenzity ¢isténi rychlost ro-
bota zmensuje na polovinu. Stejné je tomu
pri najizdéni robota do stanice kvali jedno-
dussimu vmanévrovani.

Kolik &tvere¢nich metr( plochy vyéisti
robot za jednu hodinu?

Robot vycisti za hodinu az 15 m? plochy.
Cetna mista, predevsim intenzivné pouzivané
“cesticky” v mistnostech, robot prejizdi opa-
kované a v rGznych smérech.

Jak robot pozna, kdy se ma vratit do
stanice?

Robot za¢éne hledat stanici v okamziku, kdy
se nabiti jeho akumulatord snizi na urcitou
uroven nebo kdyz je nadoba na necistoty
plna.

Jak dlouho trva odsavani necistot z robota
ve stanici?
Odsavani trva asi 30 sekund.

Kde se da robot programovat? Na co je
treba davat pozor?

Robot se da pouze zapnout nebo vypnout.
Na obsluzném pultu stanice je mozné nastavit
délku doby trvani cisténi. Kromé toho je zde
mozno zadat pokyn, aby robot po svém pristim
napojeni na stanici tuto jiz neopoustél (funkce
parkovani robota).

Podle jakého principu se robot pohybuje?
Robot se pohybuje po mistnosti resp. po
byté podle principu nahody. Narazi-li robot
na prekazku, zméni pod libovolnym Ghlem
svlj smér a pokracuje pak ve svém pojezdu
smérem rovné tak dlouho, nez narazi na dalsi
prekazku.



Casté dotazy a odpovédi na né

Jaké pomocné prostiedky ma robot k
dispozici na to, aby rozeznal prekazku a
vyporadal se s ni?

S pomoci padovych senzoril robot rozpozna
schody resp. stupinky a zabrani tak svemu
padu. S pomocispecialniho programu se robot
nem(ze zamotat do tfasnic koberce a uviz-
nout v nich. Diky rGznym uhlim otaceni a
pojizdéni se dostane i z uzkych roh.

Jak pracuje robot nejefektivnéji (po
jednotlivych pokojich, cely byt najednou)?
Robot pracuje nejefektivnéji po jednotlivych
pokojich , tzn. kdyz se stanice irobot nacha-
zejive stejném pokoji. Takto se doba potfebna
k nalezeni stanice zredukuje na minimum a
doba c¢isténi je maximalné efektivni.

Pfi ¢isténi celého bytu (na urovni jednoho
podlazi) by méla byt stanice umisténa na
centralnim misté v byté, aby k ni robot mohl
shadno nalézt cestu.

Dokaze robot ¢istit i v rozich pokoj (je
Kulaty)?

Ne, ale souvislym ¢isténim se tvorba necistot
v byté ¢i domé celkové podstatné redukuje.
Tim padem se shromazduje i méné necistot v
rozich pokoju.

Co se stane, narazi-li robot na schod ¢i
stupinek (nebezpeci padu)?

Schody: Robot pracuje s optickymi senzory,
které registruji schody a stupinky. Tyto sen-
zory signalizuji robotu nutnost zmény sméru
pojezdu.

Stupinky: Robot si poradi s tvrdymi stupinky
(do 10 mm) i mékkymi stupinky (do 20 mm)
v obou smérech.

Upozornéni: Pokud je prfechod mezi pokoji
vysoky 2 aZz 8 cm, sjede robot pfi provozu
dola, ale ne nahoru.

Pozor: U galerii a schodist musi byt vnitini
rohy zajisténe, pokud je vysSka prijezdu pod
zabradlim vétsi nez 10 cm.

Mize dojit K poskozeni nabytku apod.?

Ne, poskozeni kusd nabytku c¢i jinych pred-
meétl interieroveho vybaveni bytu &i domu je
wlouceno. V kazdem pripadé je treba dbat na
to, ze robot mlze pri svém provozu narazit do
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lehkych/kifehkych pfedmétl a posunout je &i
ze tyto predméty mohou byt robotem resp.
zachycenym volné visicim kabelem (napr. tele-
fonnim) strzeny z nabytku, na kterém jsou
umistény. Doporucujeme proto uklidit mistnost
¢i byt s ohledem na pohyb robota.

Jak reaguji na robot domaci zvirata?

Tim, ze ¢istici robot RC 3000 neni hluény a
nepracuje s ultrazvukem, nemusite u domacich
zvirat ocekavat problematické reakce na pristro;j.
Samovolny pohybpfistroje bude u domacich
zvirat v krajnim pripadé vzbuzovat neddivéru.

Na co musim davat pozor v souvislosti s
détmi?

Robot by nemél byt ponechan bez dozoru,
hraji-li si déti ve stejné mistnosti. Je nutno
pocitat s mechanickym poskozenim, budou-li
se déti na robotu vozit.

Proc zlstane robot v té ¢i oné situaci stat?
Robot se mize vysvobodit sam z komplikova -
nych situaci jen do jisté miry. Napt. splet
kabelld ho privede do situace, ze které neni
schopen se jiz sam vymanévrovat. Dojde-li k
podobné situaci, robot po urcité dobé auto-
maticky vypne. Na robotu se brzy poté rozs-
viti Cervena kontrolka.

Robotu pomizete jednoduse tim, ze ho po-
stavite na volné prostranstvi a opétovné ho
vypnete a zapnete. Robot potom bez pro-
bléml pokracuje v ¢isténi.

Jak mam robot spravné transportovat?
Robot mlzete zdvihat ze zemé obéma ruka -
ma, anebo jednou rukou chytit za prohlou-
beninu kartace.

Co se stane, kdyz robot nabere vihkou
necistotu?

Zalepi se filtr. V takovém pfipadé je nutné filtr
z robota vyjmout a vycistit jej (viz s. 221
“Cisténi plochého filtru”).

Co se mlze stat, kdyz robot za me
nepritomnosti uvizne?

Nic. Robot zlistane stat nainkriminovaném misté
a signalizuje uviznuti. Kdyz svétlo neblika, jsou
vybité akumulatory a musi byt opét na bity.
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